Einparkhilfe PTS411 EX / M21

STEELMATE. PTS411 SERIES

Automotive

Parking Assist System
L DUAL-PURPOSE |

Front or Rear

Betriebsanleitung




Lieferumfang

e Steuergerat

e 4 Sensoren (Farbe Schwarz)
e Kabelsatz mit Piepser

e Kabelbinder

e Bohrer

e Betriebsanleitung

e Display (Modell M21)

Sicherheitshinweise

Lesen Sie vor Inbetriebnahme der Einparkhilfe diese Betriebsanleitung vollstandig
durch. Beachten Sie erganzend zur Betriebsanleitung die allgemein giiltigen sowie die
ortlichen Regelungen zur Unfallverhitung und zum Umweltschutz. Bewahren Sie die
Betriebsanleitung auf.

Bestimmungsgemalle Verwendung

Verwenden Sie die Einparkhilfe ausschlieRlich gemaR den Angaben in dieser
Betriebsanleitung. Der Hersteller haftet nicht fir Schaden, die durch nicht
bestimmungsgemalien Gebrauch oder falsche Bedienung verursacht werden.

Betreiben Sie die Einparkhilfe nur mit einer Betriebsspannung
von +12V/24DVC. Die max. Stromaufnahme betragt 250mA.

Verpflichtung und Haftung

Die Einparkhilfe ist nach dem aktuellen Stand der Technik und den anerkannten
sicherheitstechnischen Regeln entwickelt und hergestellt worden. Dennoch kann
nicht sichergestellt werden, dass die Einparkhilfe unter allen Umstanden, zu jedem
Zeitpunkt und unter allen Bedingungen bestimmungsgemaR funktioniert.

Verwenden Sie die Einparkhilfe nicht, wenn durch eine
Fehlfunktion eine Gefdhrdung und / oder ein Sachschaden
entstehen kann.




Geratebeschreibung und Bedienung

Die Einparkhilfe PTS411 EX / M21 ist ein System mit 4 Sensoren, das als vordere oder
hintere Ultraschall-Abstandsiiberwachung genutzt werden kann.

Bei Erkennung eines Hindernisses durch das System werden Warnungen mit
akustischen Tonen und visuellen Warnungen (nur bei Modell M21) ausgegeben. Es
unterstitzt den Fahrer beim Einparken und beim Mandvrieren.

Alle Sensoren sind wasserdicht und kénnen leicht durch eine Steckverbindung
gewechselt werden (z.B. nach einem Unfall).

Durch eine Fehlererkennung kann das System Hindernisse bei allen
Wetterbedingungen erkennen und schnell reagieren. Das System verfligt Gber eine
intelligente Erkennung, die sich ideal flir Fahrzeuge mit Anhangerkupplung oder
Reserverad eignet.

Das Parksystem kann als 2- oder 4-Sensor-System verwendet werden. Stellen Sie bei
der Verwendung des 2-Sensor-System sicher, dass Sie die beiden Sensoren
entweder an dem B&C-Anschluss oder dem A&D-Anschluss des Steuergerats
gesteckt sind.

Das System beinhaltet einen Piepser fiir akustische Signale und zusatzlich ein Display
bei dem Modell M21.

Das System wird mit einschalten der Zindung aktiviert und erkennt beim Einlegen des
Rickwartsganges ein Hindernis. Ist es als Frontsystem verbaut, dann beginnt die
Erkennung von Hindernissen zusatzlich beim Betatigen der FuRBbremse fir eine
vorbestimmte Zeit. Optional lasst sich auch ein CAN-Bus Modul anschlieRen, welches
ein Signal von unter 8 km/h ausgibt und das Frontsystem aktiviert.



Lautstarke- und Frequenzeinstellung des Piepsers

Lautstarkeeinstellung
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Frequenzeinstellung
Der Frequenzton kann durch drehen des Frequenzschalters auf hoch / niedrig
eingestellt werden.

Hinweis: Wenn zwei Systeme im Fahrzeug zusammen installiert sind, empfehlen wir
die Frequenz “L” (niedrig) fur das hintere System und die Frequenz “H“
(hoch) fiir das vordere System zu installieren.

T Frequenzton Hoch ,H”
'\-_____E.- T Frequenzton Niedrig ,L“
- T Frequenztonschalter

Auswahl fir Front- oder Heckmontage

Das System kann als Front- oder Heck-Einparksystem verwendet werden. Dazu
stecken sie vor der Installation den linken Jumper am Steuergerat.

Jumper Position: “F“ Jumper Position “R“
System ist im Frontbereich eingestellt System flr den Heckbereich eingestellt



Einbauhohe der Sensoren

Durch den rechten Jumper kann die Einbauh6he des Sensors geandert werden.
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Jumper Position: “54cm—-65cm* Jumper Position“45cm-54cm*
Empfohlene Einstellung fir die Einbauhdhe Empfohlene Einstellung fur die
des Sensors ist zwischen 54cm—-65cm vom Einbauhdhe des Sensors ist
Boden aus zwischen 45cm-54cm vom Boden

Der mittlere Jumper hat 2 Funktionen. Ist das System als
Frontsystem vorgesehen wird die Aktivierungszeit eingestellt. Ist
das System im Heck verbaut, verandert man die Empfindlichkeit
fir Reserverad oder Anhangekupplung.

Aktivierung durch Driicken der FuRbremse (Frontsystem)

Diese Funktion wird fir die Installation als Frontsystem angewendet (Jumper Position
“F“).

Das Frontsystem wird durch Betatigen der FulRbremse aktiviert.

Wenn Sie die FulRbremse driicken und wieder loslassen, arbeitet das System fir die
voreingestellte Zeit weiter.
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Jumper Position: “1“ Jumper Position: “2
System arbeitet fur 8 Sekunden System arbeitet fir 20 Sekunden
Empfehlung: Automatikgetriebe Empfehlung: Schaltgetriebe



Hecksystem-Funktion mit und ohne Reserverad

Diese Funktion wird fir das Hecksystem angewendet (Jumpen Position “H“).

Wenn diese Funktion eingeschaltet ist, erhoht sich der erkannte Abstand zwischen
dem Sensor und dem Hindernis um 20 cm (von 30 cm auf 50 cm), was fir die
Anhangerkupplung oder das Reserverad vorgesehen ist.
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Jumper Position: “1“ Jumper Position: “2

Normaler Erfassungsbereich der erkannte Abstand zwischen dem
Sensorkopf und dem Hindernis wird um
20 cm vergrofSert

0.3m
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Selbsttest beim Einschalten der Zindung

Fiir das Frontsystem:

Sobald die Zindung eingeschaltet ist, testet das System automatisch alle Front-
sensoren.

Wenn alle Sensoren ordnungsgemal’ funktionieren, gibt der Piepser keinen Alarm
aus.

Wenn ein beschadigter oder defekter Sensor erkannt wird, dann gibt das System 3
Signaltone als Alarm.

Nach der Selbsttestfunktion arbeitet das System 8 Sekunden (Jumperposition "1" im
Steuergerat) oder 20 Sekunden (Jumperposition "2" im Steuergerat) weiter, wenn
sich das Fahrzeug dem Hindernis nahert oder entfernt.



Sensoren funktionieren ordnungsgemaf Beschadigter oder defekter Sensor wird
erkannt

Ma "Bi" Bi—Ei—Bi—

Fiir das Hecksystem:
Wenn der Riickwartsgang eingelegt wird, testet das System automatisch alle hinteren

Sensoren.
Funktionieren alle Sensoren ordnungsgemaR, ertont der Piepser 1-mal.
Wird ein beschadigter oder defekter Sensor erkannt, gibt das System 3 Pieptone als

Alarm aus.

Sensoren funktionieren ordnungsgemalfd Beschadigter oder defekter Sensor wird
erkannt

Bi==Bi=B =




Anhangekupplung oder tUberstehende Anbauteile
ignorieren

Lernfunktion fiir Fahrzeuge mit liberstehende Anbauteile (Frontsystem)

Finden Sie eine hindernisfreie Stelle, um diese Funktion anzulernen.

1. Driicken Sie bei eingeschalteter Ziindung 10-mal im Abstand von 1 Sekunde die
FulRbremse und lassen Sie sie wieder los.

2. Halten Sie beim 10. Mal die FuBbremse gedriickt, der Piepser ertont nach 5
Sekunden 1-mal und erneut nach 3 Sekunden mit einem langen Ton fir 2 Sekunden,
um den Lernprozess abzuschlieBen.

Zuricksetzen der Lernfunktion

1. Driicken Sie bei eingeschalteter Zlindung die FuBbremse 12-mal im Abstand von 1
Sekunde und lassen Sie sie wieder los.

2. Halten Sie beim 12. Mal die FuRBbremse gedriickt, der Piepser ertont nach 5
Sekunden 1-mal und dann nach 3 Sekunden erneut, um den Loschvorgang abzu-
schliel3en.
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Hinweis:

Diese Funktion ist nur moglich, wenn alle Sensoren ordnungsgemal}
funktionieren.

Der oben beschriebene Vorgang muss innerhalb von 3 Minuten nach
Einschalten der Ziindung durchgefihrt werden. Wenn die Ziindung langer als 3
Minuten eingeschaltet war, schalten Sie die Ziindung aus und wieder ein.
Wenn Sie bei der Durchflihrung des obigen Vorgangs einen Fehler machen,
lassen Sie die FuRbremse 3 Sekunden lang los, um den Systemspeicher zu
|6schen, und beginnen Sie dann den Vorgang erneut.

Wenn das Fahrzeug keine Anbauteile hat, brauchen Sie diese Funktion nicht zu
verwenden.

Die Lernfunktion sollte nur durchgefiihrt werden, wenn stérende Teil in der
Nahe des Sensors sind oder das System nicht ordnungsgemaR arbeitet.



Lernfunktion fiir Fahrzeuge mit Anhangerkupplung oder Reserverad (Hecksystem)

Finden Sie eine hindernisfreie Stelle, um diese Funktion zu aktivieren.

1. Schalten Sie bei eingeschalteter Zindung 10-mal von "N" auf "R" (jeder
Gangwechsel muss innerhalb von 1 Sekunde erfolgen)

2. Beim 10. Mal lassen Sie den Gang in der "R"-Position, der Piepser ertdont nach 2
Sekunden 1-mal, dann ertént nach 3 Sekunden mit einem langen Ton fir 2 Sekunden,
um den Lernprozess abzuschlieRen.

3. Wenn der Anlernprozess durchgefiihrt wurde, ignoriert das System die
Anhangerkupplung oder das Reserverad.

Loschen der Lernfunktion

1. Schalten Sie bei eingeschalteter Zindung 12-mal von "N" auf "R" (jeder
Gangwechsel muss innerhalb von 1 Sekunde erfolgen)

2. Nach den 12 Schaltvorgangen lassen Sie den Gang in der Position "R", der Piepser
ertont nach 2 Sekunden und dann nach 3 Sekunden erneut, um den Léschvorgang
abzuschliel3en.

Hinweis:

e Diese Funktion ist nur gultig und moglich, wenn alle Sensoren ordnungsgemaR
funktionieren.

e Wenn Sie bei der Durchfiihrung des obigen Vorgangs einen Fehler machen,
lassen Sie das Getriebe 2 Sekunden lang in der Position "R", um den
Systemspeicher zu 16schen, und starten Sie den Vorgang dann erneut.

e wenn das Fahrzeug nicht Gber eine Anhangerkupplung oder ein Reserverad
verfligt, brauchen Sie diese Funktion nicht zu verwenden

e Die Lernfunktion sollte nur durchgefiihrt werden, wenn stérende Teil in der
Nadhe des Sensors sind oder das System nicht ordnungsgemaR arbeitet.

Hinweis: Bei Fahrzeugen mit Start/Stop-Taster und elektronischem Getriebe kann
es sein, dass man die Prozedur nicht so schnell durchflihren kann. Es empfiehlt
sich, die Signale am Kabel direkt zu simulieren. Halten sie das rosa Kabel an 12 Volt
(Zindung ein) und verbinden das rote Kabel im Sekundentakt mit 12 Volt.

Somit kann der Anlernprozess auch ohne Ganghebel durchgefiihrt werden.



Funktionsweise Frontsystem

Vorwartsfahren, FuBbremse driicken!

Distance: >1,0m/ 3,3ft Distance: 0,6m/ 2,0ft Distance: =0,3m/' 1,0f

Hinweis:
Der maximale Erfassungsbereich der Aulensensoren (A&D) betragt 0,7m
Der maximale Erfassungsbereich der mittleren Sensoren (B&C) betragt 0,9m
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Riickwartsfahren

Distance: <0.3m/ 1.0ft Distance: 0.4m/ 1.3# Distance: =0.7m/ 2.3ft

Hinweis:

Die maximale Erfassungsreichweite der AuBensensoren (A&D) betragt 0,7m

Der maximale Erfassungsbereich der mittleren Sensoren (B&C) betragt 0,6m

Beim System M21 als Fronteinbau bleibt das Display wahrend des riickwarts Fahrens
aus. Das Frontsystem signalisiert Hindernisse nur akustisch.
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Funktionsweise Hecksystem

Distanca: =1 5m/4 Sft Distance: 06m/ 2.0ft Distancea: =0.3m/ 1.0ft

Hinweis:
Der maximale Erfassungsbereich der Aulensensoren (A&D) betragt 1,0m
Der maximale Erfassungsbereich der mittleren Sensoren (B&C) betragt 1,5m
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Akustische Signale fur den Heckbetrieb

Buzzer

Bi

Bi=Bi--Bi=Bi— 0.3~0.5m/1.0ft~1.6ft

Bi—Bi--Bi—

Bi=-Bi=—

Bi=—=Bi—

Akustische Signale flir den Fronbetrieb

Buzzer

No Bi

Bim--Bi——

Bi—-Bi-—
Bi=Bi--

Bi—Bi--Bi--Bi—

0.40~0.59m/ 1.3~2.0ft
0.30~0.39m/ 1.0~1.3ft
> ™

/-

Bim———

13



Achtung

Eine fehlerhafte Erkennung kann in den folgenden Situationen auftreten:

o

FUhren Sie bitte nach der Installation einen Funktionstest durch.
e Starker Regen, verschmutzte oder beschadigte Sensoren konnen gelegentlich
einen Fehlalarm verursachen

e Stellen Sie sicher, dass der Selbsttest abgeschlossen ist und alle Sensoren
ordnungsgemal’ funktionieren, bevor Sie das System verwenden

Reinigung der Sensoren

Waschen Sie die Sensoren nicht mit einem Hochdruckreiniger oder schrubben Sie
diese nicht gewaltsam ab.

Bitte reinigen Sie die Sensoren mit einem Tuch oder einem Schwamm, wenn diese mit
Schmutz bedeckt sind.
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Installationstbersicht

" Riickleuchte

Piepser (Front)

Installation der Sensoren

Den Sensorkopf méglichst im 90° Winkel zur StralBe installieren. Die Einbauhdhe muss
zwischen 45cm — 65cm sein. Der Abstand zwischen den Sensoren sollte kleiner als
45cm sein. Der Winkel kann mittels Adaptern angepasst werden.

AN

H > 45¢m/1.5ft
H < 85em/2.11t

H < 45cm/1.5ft

1 1
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H > 65cm/2.1ft I < ! L !
EN+ ——-----—-—- - —-—-—-—-—-—TT"= -
LA a=1/sL Y
b=2/8L
C=1/8L
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H > 45cm/1.5ft
= H < 65cm/2.1ft

[ ..O A

—1.0m/3.3ft—

— /4%"; ' 35cm/1.1ft<L1<45cm/1.5ft
o 45¢cm/1.5ft<L2<55cm/1.8ft
45cm/1.5ft<H<65cm/2.1ft

Hinweis:

Aufgrund der Position des Nummernschildes ist bei einigen Fahrzeugen der Abstand
zwischen den mittleren beiden Sensoren groRer als 60cm. Das System funktioniert
trotzdem, die Erkennung von schmalen Objekten, z. B. Pfosten, wird jedoch reduziert.
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Wechsel der Sensorabdeckung

/// ~— _\ y;//
10° 40 0°
(Built=in)
h O \
//

Hinweis:
Stellen Sie sicher, dass die Gradmarkierung nach dem Einstecken oben auf dem
Sensor befindet.

Hinweis:
Prifen Sie vor dem Bohren der Locher, ob die GroRe der mitgelieferten Lochsage mit
dem Durchmesser der Sensoren lGbereinstimmt.
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Hinweis:

Wenn nach der Installation ein Spalt
zwischen der Stollstange und der 10°-
Sensorabdeckung  festgestellt  wird,
passen Sie bitte den Winkel des Lochs
mittels Feile an.

StoBstange '

Wenn die Sensoren verbaut und die Kabel verlegt sind, montieren Sie die StoRstange
am Fahrzeug.

@ % — e =——]
>, —a s
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Zusatzlicher Einbauhinweis der OEM Sensoren

Montage

~

Lackierung

Nachdem Sie mit dem Stanzwerk-
zeug die Locher gestanzt haben,
reinigen Sie die Stof3stange.

Entfernen Sie die Folie von dem
Klebepad und stecken Sie den
Sensor in die Stol3stange.

Achten Sie darauf, dass der Pfeil

nach oben zeigt.

[

Entfernen Sie den Gummiring.

Reinigen Sie die
Oberflache mit dem
Schleifpapier.

Reinigen Sie die
Oberflache des
Sensors vor dem
Lackieren mit einem
Geblase.

Legen Sie die Sensoren in den
Farbbehilter.

Reinigen Sie die Oberfliche des
Sensors mit Alkohol oder Watte.
Beriihren Sie die Oberfliche

nach der Reinigung nicht mehr
mit der Hand.

Tl

T
,on. 0.00
P | R
oo gL b e

kein S;ﬁ

keine Feuchtigkeit

Der Lackiervorgang sollte in einem sauberen Raum
durchgefiihrt werden.

Justierung der Sensorhohe

Schieben Sie die

StoRstange.

Sensoren durch die

Der Sensor ldsst sich in
der Hohe von 2mm -
Amm perfekt an die

Dicke der StoRtange
anpassen.

Montieren Sie die
Stolstange wieder.

Zum Einstellen der
Sensorhdhe drehen Sie an
der Uberwurfmutter.

Der Funktion/s@thest erfolgt
indem Sie ein Brett oder]
dhnliches in einem

Abstand von 0,3m - 1,0m
vor jeden Sensor halten.
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Installation des Piepsers

Hinweis:

Die Position der Piepsers auf
der oben abgebildeten
Darstellung ist nur eine
Empfehlung.

A Installation Piepser (Heck)

B |nstallation Piepser
(Front)

Steuerteil

[Cz ABCD

Hinweis: Bei dem 2-Sensorsystem Front schlieRen Sie die Sensoren A&D oder B&C an.
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Schaltplan Steuerteil (Heck)

‘ Steuerteil ’

[O: A B
T

T

Rickleuchte
- Anschluss nicht nétig
weil schwarz Py
@ Masse
(= () D ) Piepser
e TR T T 188 vees E B S
Optional

Schaltplan Steuerteil (Heck / LED-Riickleuchte)

Diese Anschlussmdglichkeit ist gedacht,
falls die Riickleuchte kein definiertes 12

Volt Signal bzw. ein gepulstes Signal hat.

‘ Steuerteil ’
ink
[[Z E E =1 Zindung ein
rot
BB LD ] [ _ Rickleuchte
@EE@ ( Jwelﬂ Anschluss nicht nétig

schwarz

)
() Masse

S=———=—=—-{ ))Piepser
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Funktionsprifung der Sensoren

Der Funktionstest wird
durchgefiihrt, indem Sie ein
Holzbrett (0,3 x 1,0m/ 1x3 3ft)
an der Vorderseite oder
Riickseite des Fahrzeugs
stehend halten und das
Fahrzeug vorwarts und
rickwarts fahren.

% Funktionspriifung der vorderen
Sensoren
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Fehlersuche und Fehlerbehebung

1. Nach der Installation funktioniert der Summer nicht.
e Stellen Sie sicher, dass die Kabel richtig angeschlossen sind
e stellen Sie sicher, dass die Fahrzeug-Ziindung eingeschaltet ist
e stellen Sie sicher, dass der Rilckwartsgang eingelegt st (der
Rickfahrscheinwerfer sollte leuchten)

2. Beschadigter Sensor erkannt
e Vergewissern Sie sich, dass ALLE Sensoren korrekt und fest an dem Steuerteil
angeschlossen sind.
e Stellen Sie sicher, dass kein Schnee oder Schmutz auf dem Sensor liegt.
e Prifen Sie, ob der Sensor beschadigt ist

3. Falscher Alarm
e Stellen Sie sicher, dass ALLE Sensoren am Steuerteil in der richtigen Position
fest eingesteckt sind und der Pfeil UP nach oben zeigt.
e Bitte priifen Sie, ob einer der Sensoren den Boden erkannt hat
e Prifen Sie, ob der Gummiring des Sensors herausgefallen ist (wenn der Sensor
mit einem Gummiring geliefert wird)

4. Der Alarmton des Piepsers ist zu leise oder zu laut
e Driicken Sie die Lautstarketaste, um die Lautstarke auf einen geeigneten Pegel
einzustellen.

5. Lernfunktion ist ungiiltig
e Sensor(en) ist/sind beschadigt
e Stellen Sie sicher, dass ALLE Sensoren korrekt und fest im Steuerteil eingesteckt
sind
e Simulieren Sie wie auf Seite 9 unten beschrieben, den Anlernprozess mit den
Kabeln

6. Wenn das Problem weiterhin besteht, gehen Sie bitte wie folgt vor.

e Fir Verbraucher: Wenden Sie sich bitte an den nachstgelegenen Handler oder
den Kundendienst

e Fir Installateure/Héandler:

a) Tauschen Sie das Steuergerat bzw. die Sensoren nacheinander aus

b) Testen Sie die Sensoren paarweise A+D und B+C indem 2 Sensoren abgesteckt
werden.

c) Senden Sie uns eine E-Mail an info@alarmprofi.de und erldutern Sie in dieser
E-Mail ihre Probleme mit der Einparkhilfe

23



Technische Daten

Versorgungsspannung: 9....27 Volt Gleichspannung
Stromaufnahme Standby: <250mA
Betriebstemperatur: -40°C - 80°C
Lagertemperatur: -40°C — 85°C
Erfassungsbereich:
Front: 0.30 —0.99m/ 1.0 — 3.2ft

0.30-0.59m/ 1.0 — 1.9ft
Heck: 0.30-2.59m/ 1.0 — 8.5ft

Zulassung: 10R-05 14441

Entsorgung

Geben Sie dieses Produkt zur Entsorgung bei einer offiziellen Sammelstelle ab. Sie
konnen das Produkt auch dem Hersteller zur umweltgerechten Entsorgung
zurlickgeben.

Dieses Produkt gehoért nicht in den Hausmill. Entsorgen Sie das Produkt nur
entsprechend den geltenden gesetzlichen Vorschriften.

Fa. Alarmprofi GmbH & Co KG
Internet: www.alarmprofi.de
Tel.: 0361 7918571

Stand Januar 2021

24



